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Ubersicht Klappenantriebe

e
BELIMO

Standardantriebe Drehantriebe ohne Federriicklauf
CM.. LM..A NM..A SM..A GM..A

Seite 10 11 11 11 11
Drehmoment 1) 2Nm 5Nm 10 Nm 20 Nm 40 Nm
Universalklemmbock 29 6..12.7 mm 6...20 mm 8..26.7 mm 10...20 mm 12...26.7 mm
Fiir Klappengrésse bis ca. 1) 0.4 m2

1m2

2m2

4 m2

8 m2

Die in dieser Dokumentation aufgefiihrten Antriebe sind fiir das Verstellen von Luftklappen in
RLT-Anlagen konzipiert.

Einsatz der Belimo-Klappenantriebe

Bei der Bestimmung des Drehmoment- oder Stellkraftbedarfs von Luftklappen missen
die Angaben der Klappenhersteller betreffend Querschnitt, Bauart und Einbauort sowie
die lufttechnischen Bedingungen beachtet werden. Die empfohlenen Klappengrdssen sind
Richtwerte.

1) Klappengrosse

2 Technische Anderungen vorbehalten
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Standardantriebe

Drehantriebe mit Federriicklauf

®

®

Ubersicht Klappenantriebe

TF. LF. NF.A SF..A
Seite 12 12 12 12 12
Drehmoment 1) 2.5Nm 4 Nm 10 Nm 20 Nm 30 Nm
Universalklemmbock 29 6...12 mm 8..16 mm 10...25.4 mm 10...25.4 mm 12...26.7 mm
Fiir Klappengrésse bis ca. 1) 0.5 m2
0.8 m2
2m2
4 m2
6 m?2
Spezialantriebe T
— —— — - ——
SKM230.. GK.A NKQ..A LHK..A SHK.A
+ CM24K.. - - - -
Seite 14 14 14 14 14
Drehmoment 1) 2Nm 40 Nm 6 Nm
Universalklemmbock 29 6...12.7 mm 12...26.7 mm 8...26.7 mm
Stellkraft 150 N 450 N
Hubbereich 0...100 mm 0...100 mm
Fiir Klappengrosse bis ca. ) 0.4 m2
1 m2
1.2m2
3m2
8 m2

Einsatz der Belimo-Klappenantriebe

1) Klappengrosse

Die in dieser Dokumentation aufgefiihrten Antriebe sind fiir das Verstellen von Luftklappen in
RLT-Anlagen konzipiert.

Bei der Bestimmung des Drehmoment- oder Stellkraftbedarfs von Luftklappen miissen
die Angaben der Klappenhersteller betreffend Querschnitt, Bauart und Einbauort sowie
die lufttechnischen Bedingungen beachtet werden. Die empfohlenen Klappengréssen sind

Richtwerte.

Technische Anderungen vorbehalten




Ubersicht Klappenantriebe

e
BELIMO

Spezialantriebe Retrofit- Retrofit- Schnell- Super- RobustLine-Antriebe
Dreh- Linear- laufer schnell-
antriebe antriebe laufer
—
LM..A TMC..A LMQ..A
A LA | o | e | NP SM.P | NKQ.P
GM..A SMC..A SMD..A
raF T arar A ars
Seite 15, 16 15 17 18 19 19 19
Drehmoment 1) 5...40 Nm 2..20Nm | 4..16 Nm 10 Nm 20 Nm 6 Nm
Universalklemmbock Y ) 6...26.7 mm 6...26.7 mm | 8...26.7 mm | 10...20 mm | 14...20 mm | 10...20 mm
Stellkraft 150 N
Hubbereich 0...300 mm
Fiir Klappengrosse bis ca. ) 0.4 m2
0.8 m2 [
1m2 [
2m2 o
3m2
4 m2
8 m2
Spezialantriebe IP66/NEMA4-Antriebe
YQ) © ——
GM..G NF..G SF.G GK..G SMQ..G
Seite 20 20 20 20 20
Drehmoment 1) 40 Nm 10 Nm 20 Nm 40 Nm 16 Nm
Universalklemmbock DY 14...26,7 mm 12...26,7 mm 12...26.7 mm 14...26,7 mm 12...26.7 mm
Fiir Klappengrosse bis ca. 2m?2
3.2m2
4m2
8 m2

Einsatz der Belimo-Klappenantriebe

1) Klappengrosse

Die in dieser Dokumentation aufgefiihrten Antriebe sind fiir das Verstellen von Luftklappen in

RLT-Anlagen konzipiert.

Bei der Bestimmung des Drehmoment- oder Stellkraftbedarfs von Luftklappen missen
die Angaben der Klappenhersteller betreffend Querschnitt, Bauart und Einbauort sowie
die lufttechnischen Bedingungen beachtet werden. Die empfohlenen Klappengréssen sind

Richtwerte.

Technische Anderungen vorbehalten
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Ubersicht Klappenantriebe

Spezialantriebe Rotativantriebe Linearantriebe Superschnelllaufer
Linearantriebe
LU.A CH.. LH..A SH..A LHQ..A SHQ..A

Seite 21 22 22 22 23 23
Drehmoment 1) 3Nm
Universalklemmbock 29 6...12 mm
Stellkraft 125N 150 N 450 N 100 N 200N
Hubbereich 0...100 mm 0...300 mm 0...300 mm 0...100 mm 0...100 mm
Formfit 8 mm

10 mm2
12 mm

Fiir Klappengrosse bis ca. 1) 0.6 m2

1m2

2m?2

3m?2
Spezialantriebe Antriebe mit Klappenblatt

CM..D

Seite 24
Klappenantrieb CM (2 Nm)
Klappenblattdurchmesser 100...160 mm
Rohrdurchmesser nach DIN EN 1506 DN 100...DN 160

Im Lieferumfang des CM..D ist enhalten:
Antrieb, Klappenblatt und Befestigungs-Kit

Einsatz der Belimo-Klappenantriebe

1) Klappengrosse

2) Formfit 10 mm

Die in dieser Dokumentation aufgeflihrten Antriebe sind fiir das Verstellen von Luftklappen in
RLT-Anlagen konzipiert.

Bei der Bestimmung des Drehmoment- oder Stellkraftbedarfs von Luftklappen miissen
die Angaben der Klappenhersteller betreffend Querschnitt, Bauart und Einbauort sowie
die lufttechnischen Bedingungen beachtet werden. Die empfohlenen Klappengréssen sind
Richtwerte.

Mit Formschlusseinsatz ZF10-LUA.

Technische Anderungen vorbehalten 5
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Ubersicht Zubehor
Antriebe ohne Notstellfunktion
Drehantriebe Linearantriebe
SM..A
- Tlf:nc“AA ey | SMC.A | aM.A | LH.A | SH.A
" LM(; A LMQ“ A SMD..A | SMQ..A " LHQ..A SHQ..A
- . NMQ..A
Elektrisches Zubehor
- Riickfiihrpotentiometer 1) P140A, P200A, P500A, P1000A, P2800A,
i‘” P5000A, P10000A
i i 1
‘o Hilfsschalter S1A S2A
Stellungsgeber 3
u- CRP24-B1, SGA24, SGE24, SGF24
Stellungsanzeige 3
B 2no24
- ignal I 3)
s Signalwandler Spannung/Strom Z-UIC
Raumtemperaturregler 3
" CR24..
) W]
Mechanisches Zubehor
Achsverléangerung AV8-25
/ AV6-20 AV12-25-1
(nur SM..A, SMC..A und SMD..A)
m-ayy Hebel fiir Antriebsachse AH-20 AH-20
[—) (ur NML.A, und | (nur SML.A,
NMC..A) SMC.Aund | AH-GMA
SMD..A)
AH-25 AH-25
; /}} Hebel fiir Klappenachse KH8 KH10
ﬁ Kugelgelenk KG8
> Kugelgelenk KG10A Z-KS2 Z-Ks1
& /% Einseitiger Klemmbock CENVIA K-ENSA
K-ELA. | © KENSAT
K-ENSA | gliG.Aund
SMD..A)
o Kehrbarer Klemmbock K-NA K-SA
. [ Montageset fiir Gesténge %ﬁ-sSMM/ﬁ
[ Itk SMC..A tnd
ZG-NMA SMD..A) Z2G-GMA
ZG-NMA
(nur NMQ..A)
JH. Bodenplattenverlangerung Z-SMA
Z-GMA
é Z-NMA S(W(r:skd i (nur GM..A)
SMD..A)
SEEEE Anschlagset und Drehsupport Z-AS2 Z-AS1
ol = Z-DST 7-DS1
Parametriergerate
" Einstell- und Diagnosegerét
e ZTHEU 2 ZTHEU 2
»
Fir Formschlusseinsatze  Bitte wenden Sie sich an lhre Belimo-Vertretung.
) LMQ..A, NMQ..A, SMQ..A  Hilfsschalter und Riickfiihrpotentiometer kdnnen mit kehrbarem Klemmbock (unten montiert flir
Kurzachsmontage) nur zusammen mit Adapter Z-SPA verwendet werden.
2)ZTHEU  Im Anlagen- und Retrofit-Geschaft fiir alle ..24A-MF(..)-Antriebe.
3)  nur fir stetige Antriebe
6 Technische Anderungen vorbehalten
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BELIMO Ubersicht Zubehr

Antriebe mit Notstellfunktion

Drehantriebe Linear-
antriebe
©® O © © ©| ||
SKM230..
TF. LF. NF.A SF.A EF.A + CM24K.. GK..A | NKQ..A | SHK..A
v eSoPRFIF I
Elektrisches Zubehor
- Riickfiihrpotentiometer 1) P140A, P200A,
ﬁ' P500A, P1000A
-F4 ) ’
P200AF 4 P2800A, P5000A,
P10000A
g i 1)
- Hilfsschalter SOAF 4 S1A. S2A
— Stellungsgeber 3) -
9s9 CRP24-B1, SGA24, SGE24, SGF24 CRP24-B1, SGA24, SGE24,
SGF24
Stellungsanzeige 3
ZAD24 ZAD24
_— ignal I 3)
o Signalwandler Spannung/Strom 7.UIC Z.UIC
: Raumtemperaturregler 3) Rod Ro4
e CR24.. CR24..
Mechanisches Zubehor
Achsverléngerung
./ AV6-20 AV8-25 AV6-20 AV8-25
— - .
= febelflr Antriebsachse AHTF | KH-LF KH-AFB AH-GMA | AH-25
D Hebel fiir Klappenachse KH-10
Z KH8 KH-EFB KH10 KH8
ﬁ Kugelgelenk KG8 KG8
il Kugelgelenk KG10A KG10A
= ‘_a Kehrbarer Klemmbock K6-1 K7-2 K9-2 K-SA

F}q A Drehwinkelbegrenzer ZDB-TF | ZDB-LF

T Montageset fiir Gestidnge 7G-LF1

—amt ZGTF1 | 50 Fa ZG-AFB ZG-EFB ZG-GMA | ZG-SMA

A ii ; Bodenplattenverldngerung

Z-SF Z-GMA

Parametriergerite

P
\:i/:}/ ZTHEU?) ZTHEU?

Einstell- und Diagnosegerit

Fiir Formschlusseinsatze  Bitte wenden Sie sich an Ihre Belimo-Vertretung.

) GK..A, NKQ..A  GK..A: Hilfsschalter und Rickflihrpotentiometer kénnen mit kehrbarem Klemmbock (unten
montiert flir Kurzachsmontage) nur zusammen mit Adapter Z-SPA verwendet werden.
NKQ..A: Hilfsschalter und Riickfiihrpotentiometer kdnnen in allen Fallen nur zusammen mit
Adapter Z-SPA verwendet werden.
2ZTHEU  Im Anlagen- und Retrofit-Geschéft fir alle ..24A-MF(..)-Antriebe.
3 nur flr stetige Antriebe
4 LF..,NF.A, SF.A  Weitere Ausfiihrungen fur LF.., NF..A und SF..A auf Anfrage.

Technische Anderungen vorbehalten 7
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Ubersicht Zubehdr BELIMO

Antriebe ohne Notstellfunktion

Rotativantriebe | ~ntriebe mit RobustLine-Antriebe IP66/NEMA4-Antriebe
Klappenblatt
LU.A CM.D NM..P SM..P GM.G SMQ..G

‘ALK 2K SE BN _

Elektrisches Zubehor
A Riickfiihrpotentiometer P140A GR, P200A, P500A GR, P140A, P200A, P500A,
'/" P1000A GR, P2800A GR, P1000A, P2800A, P5000A,
P5000A GR, P10000A GR P10000A
T il I
- Hilfsschalter SOAGR oA

Stellungsgeber 2)
CRP24-B1, SGA24, SGE24, SGF24

. 2
Signalwandler Spannung/Strom Z.UIC

Stellungsanzeige 2
u ZAD24
=

Raumtemperaturregler 2)

CR24..

e Heizung mit Thermostat AC/DC 24 V
s (nur ab Werk eingebaut méglich) HT24-MG
5o Heizung mit Hygrostat AC/DC 24 V
= | (nur ab Werk eingebaut méglich) HH24-MG
2 Heizung mit Thermostat AC 230 V
= (nur ab Werk eingebaut méglich) HT230 HT230-MG
5o Heizung mit Hygrostat AC 230 V
'51 (nur ab Werk eingebaut méglich) HH230 HH230-MG

Mechanisches Zubehor

: g Hebel fiir Antriebsachse AH-GMA
Creao Hebel fiir Klappenachse
£ ——:% KH10
& Kugelgelenk KG10A

Einseitiger Klemmbock
e K-LU
Drehwink
rehwinkelbegrenzer ZDB-LU
- *1 Montageset fiir Gestidnge
> _ﬂég ZG-GMA
Parametriergerate
o Einstell- und Diagnosegerit
Lastes ZTHEU Y ZTHEU

1) ZTHEU Im Anlagen- und Retrofit-Geschéft flir alle ..24A-MF(..)-, ..24P-MF(..)- und ..24G-MF(..)-Antriebe.

2 nur fur stetige Antriebe

8 Technische Anderungen vorbehalten
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RobustLine-Antriebe

—

NKQ..P

Antriebe mit Notstellfunktion

IP66/NEMA4-Antriebe

©®

NF.G SF.G

=

Ubersicht Zubehor

-

GK..G

&

Elektrisches Zubehor
i%,g nuckfhrpotentiometer * (P140A, P200A, P500A, P1000A, P2800A, PS000A, P10000A)
.-. Hilfsschalter " (S2A)
- Stellungsgeber 2)
',.- unasg CRP24-B1, SGA24, SGE24, SGF24
Stellungsanzeige 2
a ZAD24
' i 2)
& Signalwandler Spannung/Strom Z.UIC
Raumtemperaturregler 2
= CR24..
— Heizung mit Thermostat AC/DC 24 V
L (nur ab Werk eingebaut méglich) HT24-FG HT24-MG
= Heizung mit Hygrostat AC/DC 24 V
= (nur ab Werk eingebaut méglich) HH24-FG HH24-MG
- Heizung mit Thermostat AC 230 V
¥, (nur ab Werk eingebaut méglich) HT230 HT230-FG HT230-MG
x| Heizung mit Hygrostat AC 230 V
= (nur ab Werk eingebaut méglich) HH230 HH230-FG HH230-MG
Mechanisches Zubehor
E Hebel fiir Antriebsachse AH-GMA
¢+ 0o Hebelfiir Klappenachse
— % KH10
& Kugelgelenk KG10A
- -4 Montageset fiir Gestdnge
g‘ : 9 g ZG-GMA
Parametriergerate
Einstell- und Diagnosegerat
ZTHEU

*k

) ZTHEU

Kombination nur auf Anfrage.

Bitte wenden Sie sich an Ihre Belimo-Vertretung
Im Anlagen- und Retrofit-Geschéft fir alle ..24P-MF(..)- und ..24G-MF(..)-Antriebe.

nur flr stetige Antriebe

Technische Anderungen vorbehalten



Kompaktantriebe
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Fiir Klappengrdsse bis ca. 0.4 m2
Auf-Zu-Antriebe
AC/DC 24V linksdrehend F CM24-L CM24-T-L CM24G-L
rechtsdrehend it CM24-R CM24-T-R CM24G-R
AC230V linksdrehend N CM230-L CM230G-L
rechtsdrehend e CM230-R CM230G-R
Stetige Antriebe Ansteuerung Stellsignal Y: DC 0...10 V, 100 kQ / Stellungsriickmeldung DC 2...10 V, max. 1 mA
AC/DC 24V linksdrehend ove CM24-SR-L | CM24-SR-T-L | CM24G-SR-L
rechtsdrehend 0V CM24-SR-R | CM24-SR-T-R | CM24G-SR-R
Stetige Antriebe mit Adaption Ansteuerung Stellsignal Y: DC 0...10 V, 100 kQ / Stellungsriickmeldung DC 2...10 V, max. 1 mA
AC/DC 24V linksdrehend ove CM24-SX-L | CM24-SX-T-L
rechtsdrehend 0V e CM24-SX-R | CM24-SX-T-R
Technische Daten
Klappenachse ) 6...12.7 mm
Laufzeit 75s/90°<9
Handverstellung Getriebeausrastung mit Magnet
Anschluss Kabel 1 m Klemmen Kabel 1 m Kabel 1 m Klemmen Kabel 1 m
Drehsinn wahlbar liber Bestellnummer
Drehwinkel 0...287,5°J/ endlos SR: max. 95°J, beidseitig begrenzbar
durch verstellbare mechanische Anschlage
SX: max. 3600°<],
Stellungsanzeige mechanisch, aufsteckbar
Schallleistungspegel <35dB(A)@75s
Schutzart IP 54 1P20 IP 66 ‘ P54 IP20 IP 66
EMV CE gemass 2004/108/EG
Umgebungstemperatur =30...+50°C
Lagertemperatur -40...+480°C
Umgebungsfeuchte 95% r.H., nicht kondensierend
Weitere Ausfiihrungen auf Anfrage.
Elektrische Installation CM24.., CM230.. CM24.., CM230.. CM24-SR.., CM24SX..

Auf-Zu-Steuerung

N L
1~
=+
2 r
| I |
1 2 3
¥ L
7+ R

3-Punkt-Steuerung
(nicht geeignet fiir CM230-1..)

stetig

Y=DCO0..10V
U=DC2..10V

1 ~
= o+

Y ——

1l
+

T
1

o

T
2 3

i

Elektrisches und mechanisches Zubehor siehe Seite 6

10

Technische Anderungen vorbehalten
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LM..A2

5Nm

NM..A2)
10 Nm

Klappenantriebe

GM..A2
40 Nm

Fiir Luftklappengrosse bis ca. 1m?2 2m?2 4m2 8m2

Auf-Zu-Antriebe
AC/DC 24V LM24A(-TP) NM24A(-TP) SM24A(-TP) GM24A(-TP)

mit Hilfschalter, 1 x EPU LM24A-S(-TP) NM24A-S(-TP) SM24A-S(-TP)
AC230V LM230A(-TP) NM230A(-TP) SM230A(-TP) GM230A(-TP)
mit Hilfschalter, 1 x EPU LM230A-S(-TP) NM230A-S(-TP) SM230A-S(-TP)

Stetige Antriebe Ansteuerung Stellsignal Y: DC 0...10 V, 100 kQ / Stellungsriickmeldung DC 2...10 V, max. 1 mA
AC/DC 24V LM24A-SR(-TP) NM24A-SR(-TP) SM24A-SR(-TP) GM24A-SR(-TP)
AC230V LM230ASR(-TP) NM230ASR(-TP) SM230ASR(-TP)

Parametrierbare Antriebe parametrierbar 1)

AC/DC 24V LM24A-MF(-TP) ‘ NM24A-MF(-TP) ‘ SM24A-MF(-TP) ‘ GM24A-MF(-TP)

Technische Daten
Klappenachse 27 6...20 mm ‘ 8...26.7 mm ‘ 10...20 mm ‘ 12...26.7 mm
Laufzeit 150 s/90°

Handverstellung

Getriebeausrastung mit Drucktaste, arretierbar

Anschluss Kabel 1 m / Klemmen
Drehsinn wahlbar mit Schalter
Drehwinkel max. 95°<], beidseitig begrenzbar durch verstellbare mechanische Anschlage

Stellungsanzeige

mechanisch, aufsteckbar

Schallleistungspegel

<35 dB(A) @ 150 s <45 dB(A) @ 150 s

Schutzart IP 54

EMV CE geméss 2004/108/EG
Umgebungstemperatur -30...+50°C
Lagertemperatur -40...+80°C
Umgebungsfeuchte 95% r.H., nicht kondensierend

1) Ansteuerung, Arbeitsbereich, Riickmeldung, Laufzeit und weitere Funktionen sind parametrierbar mit PC-Tool oder Parametriergerat ZTH EU.
2) Antriebstypen mit Endung «=TP» mit Klemmenanschluss
Antriebstypen ohne Endung «=TP» mit Anschlusskabel

Weitere Ausfilhrungen auf Anfrage.

Elektrische Installation

Drehsinn

%)

.M24A(-S), ..M230A(-S).. ..M24A-SR.. ..M24A-MF.. ..M230ASR..
Auf-Zu-Steuerung 3-Punkt-Steuerung stetig parametrierbar stetig
(fir GM..A nicht zulassig) Y=DCO0..10V Y = Stellsignal Y=DCO0..10V
N L N L U=DC2.10V U = Messspannung | U=DC2...10V
Lo~ 1 ~ L o~
Tt n H - 4 N L 1 SG.24
. Y —— Y ——
r | 0 r U-—-p»— r U—-p—
T R R R R R R IR I T T T T T
1 2 3 S1 S2 S3 1 2 3 S1SIZS3 1.2 3 5 1 2 1 2 3 5
| | | | | | | I I |
b e b | P b dHHP
N0 oy Lo
1 0..100% 1 PN 0..100%

Elektrisches und mechanisches Zubehor siehe Seite 6

Technische Anderungen vorbehalten
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Federriicklaufantriebe
TF.. LF. NF.A SF.A EF.A
Fur Luftklappengrosse bis ca. 0.5 m2 0.8 m2 2 m2 4 m?2 6 m2
Auf-Zu-Antriebe
AC/DC 24V TF24 LF24 NF24A SF24A EF24A
mit Hilfschalter, 1 x EPU TF24-S LF24-S
mit Hilfschalter, 2 x EPU NF24A-S2 SF24A-S2 EF24A-S2
AC 230V TF230 LF230 NF230A SF230A EF230A
mit Hilfschalter, 1 x EPU TF230-S LF230-S
mit Hilfschalter, 2 x EPU NF230A-S2 SF230A-S2 EF230A-S2
AC 24..240V/ DC 24...125V NFA SFA
mit Hilfschalter, 2 x EPU NFA-S2 SFA-S2
3-Punktantrieb
AC 24V TF24-3 NF24A-3 SF24A-3
Stetige Antriebe Ansteuerung Stellsignal Y: DC 0...10 V, 100 kQ
Stellungsriickmeldung DC 2...10 V oder DC 0...10 V, max. 1 mA
AC/DC 24V Arbeitsbereich DC 2...10 V TF24-SR LF24-SR NF24A-SR SF24A-SR EF24A-SR
mit Hilfschalter, 2 x EPU NF24A-SR-S2 SF24A-SR-S2 EF24A-SR-S2
Arbeitsbereich DC 0...10 V NF24A-SZ SF24A-SZ
mit Hilfschalter, 2 x EPU NF24A-SZ-S2 SF24A-SZ-S2
AC230V  Arbeitsbereich DC 2...10 V TF230-SR
Parametrierbare Antriebe parametrierbar 1)
AC/DC 24V TF24-MFT LF24-MFT NF24A-MF SF24A-MF EF24A-MF
Technische Daten
Klappenachse 29 6...12 mm 8...16 mm 10...25.4 mm 10...25.4 mm 12...26.7 mm
Laufzeit Motor <75s/90°< 40...75s/90°<) <75s/90° <75s5/90°< <75s/90°<
(SR: 150 s /90°<) | (SR: 150 s / 90°<]) (SR/SZ: (SR/SZ: (SR: 150 s / 90°<q)
150 s /90°<)) 150 s/ 90°<))
Notstellfunktion <25s/90°¥ 20s/90°9 <20s/90°9 <20s/90°< <20s/90°<
Handverstellung Handkurbel
Anschluss Kabel 1 m, PVC ‘ Kabel 1 m, FRNC
Drehsinn wéhlbar durch Montage L/R
Drehwinkel max. 95°<, beidseitig begrenzbar durch verstellbare mechanische Anschlage
Stellungsanzeige mechanisch, aufsteckbar
Schallleistungspegel Motor <50dBA)@75s | <50dBA)@75s <45dBA)@75s <50dBA)@75s
Notstellfunktion =62 dB(A)@25s | =62 dB(A)@ 20 s =62 dBA) @20 s =62 dB(A) @20 s
Schutzart IP 42 IP 54 IP542)
EMV CE gemass 2004/108/EG
Umgebungstemperatur -30...+50°C
Lagertemperatur -40...+80°C
Umgebungsfeuchte 95% r.H., nicht kondensierend

1) Ansteuerung, Arbeitsbereich, Riickmeldung, Laufzeit und weitere Funktionen sind parametrierbar mit PC-Tool oder Parametriergerat ZTH EU.
2) EF..: Ausfiihrungen IP 66 auf Anfrage.

Weitere Ausfiihrungen auf Anfrage.

12
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Elektrische Installation

Federriicklaufantriebe

..F24(-S), ..F230(-S) ..F24A-S), ..F230A(-S)
Auf-Zu-Steuerung

N—l—/—+
-l
-
-
Az
oleetr

S1 S2 S3 S4 S5 S6
| |

C I ) ( | )

1
A B
X =0...100% A=10% L~ /;

>A >

il
il

1
T
X

>

B=10...100%

TF24-3, ..F24A-3
3-Punktansteuerung
1 ~

a\b
L

[ R |

1 2 3 4

Y1 Yo

..F24A-SR(-S), ..F24A-SZ(-S) ..F24A-MF, ..F24-MFT

stetig parametrierbar
.-SR: Y=DCO0..10V  .-SZ: Y=DCO0..10V Y = Stellsignal
U=DC2..10V U=DCO0..10V U = Messspannung
1l ~ 1l ~
- 4+ -+
Y —— Y ——
r U-—-p»— r Uu-—»—
T T T T T T
1 2 3 5 S1 S2 S3 S4 S5 S6 12 3 5
= S d =
acton AL LB g 0 100
>A >B
Drehsinn TF24-3 ..F24A-3

3-Punktantriebe

a b —_ — _— a b by g J by

| o [~@ -0 @@= @ ® | ® @
Al N [ | A AN |||
—~_|——_| stop | stop | stop | stop _~_|——_| stop | stop | stop | stop
A P [N | 7Y A PN | PN 7Y
| P | | 7Y Al FN ||
TF24-SR, TF230-SR LF24-SR ..F24A-SR(-S), ..F24A-SZ(-S)
Stetige Antriebe
ada L als WO | e ® @ ® @
Y=0|Y=0[Y=0|Y=0 Y=0|Y=0[Y=0|Y=0 Y=0|Y=0[Y=0|Y=0
PN F | 7Y I PN | I P Y|P | 7Y
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SuperCap-Antriebe

BELIMO

SKM230..
+ CM24K... GK..A NKQ..A LHK..A SHK..A
—— —— - —— ——
2Nm 40 Nm 6 Nm 150 N 450 N
Fur Luftklappengrosse bis ca. 0.4 m2 8 m2 1.2 m2 1m2 3m?
Auf-Zu-Antriebe
AC/DC 24V CM24K-T-L, GK24A-1 NKQ24A-1 LHK24A-1-100 SHK24A-1-100
CM24K-T-R
Stetige Antriebe Ansteuerung Stellsignal Y: DC 0...10 V, 100 kQ
Stellungsriickmeldung DC 2...10 V oder DC 0...10 V, 0.5 mA
AC/DC 24V Arbeitsbereich DC 2...10 V GK24A-SR NKQ24A-SR LHK24A-SR100 | SHK24A-SR100
Arbeitsbereich DC 0...10 V GK24A-5Z NKQ24A-SZ LHK24A-SZ100 | SHK24A-SZ100
Parametrierbare Antriebe parametrierbar 1)
AC/DC 24V ‘ GK24A-MF ‘ NKQ24A-MF ‘ LHK24A-MF100 ‘ SHK24A-MF100
Externes SuperCap-Modul
AC 230V SKM230-T-B12.1 ‘ ‘ ‘ ‘
Technische Daten
Klappenachse 29 6..12.7 mm 12...26.7mm 8...26.7 mm ‘
Laufzeit Motor 755s/90°< 150 s/90°<) 4s/90°< 120's/100 mm
Notstellfunktion 155/90°<) 355/90°<) 4s/90°< 35s/100 mm
Handverstellung Getriebeausrastung Getriebeausrastung mit Drucktaste
mit Magnet
Anschluss Klemmen Kabel 1 m
Drehsinn wéhlbar Gber wahlbar mit Schalter
Antrieb 2)
Drehwinkel max. 95°<], beidseitig begrenzbar
durch verstellbare mechanische Anschlage
Hubbereich 0...100 mm
Stellungsanzeige mechanisch, aufsteckbar
Schallleistungspegel Motor <35 dBA)@75s | <52 dB(A) @ 150s| <60dBA)@4s |<45dB(A) @ 120s|<52 dB(A)@120s
Notstellfunktion <55dB(A)@15s | <61 dB(A)@35s | <60dB(A)@4s | <65dB(A)@35s | <61 dBA)@35s
Schutzart IP 20 IP 54
EMV CE geméss 2004/108/EG
Umgebungstemperatur -30...+50°C
Lagertemperatur -40...+80°C
Umgebungsfeuchte 95% r.H., nicht kondensierend

1) Ansteuerung, Arbeitsbereich, Riickmeldung, Laufzeit und weitere Funktionen sind parametrierbar mit PC-Tool oder Parametriergerat ZTH EU.
2) CM..-L: linksdrehend / CM..-R: rechtsdrehend

Weitere Ausfilhrungen auf Anfrage.

Elektrische Installation GK24A-1, NKQ24A-1, ..HK24A-1-100 .24A-SR, ..24A-SZ ..24A-MF
SKM230.. CM24K.. Auf-Zu-Steuerung stetig parametrierbar
.-SR: Y=DCO0..10V | Y = Stellsignal
U=DC2.10V | U =Messspannung
.-SZ: Y=DCO0..10V
CM24K.. CM24K.. AC 198...264 V SKM230-T-B12
50/60 Hz N L U=DCO0..10V
to S -
- + - + =
¢ + - ¢ + - ~ 1 - + ¢ ‘ Y
11 | L A A
TITTOTTT T T T T T A Vb N
1 2 3 1 2 3 1 2 3 5
3 2 1 3 2 1 2L N 1 2 3
b D D b = == ===
EN] 1
| ouTH1 ouT 2 IN | | A |Iﬁ AN L0

Elektrisches und mechanisches Zubehor siehe Seite 7
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Retrofit-Antriebe

RETROQJ FIT LM24A-MF-TP | NM24A-MF-TP | SM24A-MF-TP | GM24A-MF-TP LH24A-MF..-TP
5Nm 10 Nm 20 Nm 40 Nm 150 N
Fiir Luftklappengrosse bis ca. 1m2 2m2 4m2 8 m2 1m2
Parametrierbare Antriebe parametrierbar 1)
AC/DC 24V LM24A-MF-TP | NM24A-MF-TP | SM24A-MF-TP | GM24A-MF-TP
Hub max. 60 mm LH24A-MF60-TP
Hub max. 100 mm LH24A-MF100-TP
Hub max. 200 mm LH24A-MF200-TP
Hub max. 300 mm LH24A-MF300-TP
Technische Daten
Klappenachse 2D 6...20 mm 8..26.7 mm 10...20 mm 12...26.7 mm
Laufzeit 150 s/90°] 150 s/ 90°<] 150 s/90°< 150 s/ 90°] 150 s /100 mm
(35...150 s) (43..173 s) (86...346 s) (75...290s)  |(LH..60..: 90 s / 60 mm)
Handverstellung Getriebeausrastung mit Drucktaste, arretierbar
Anschluss Klemmen
Drehsinn wahlbar mit Schalter
Drehwinkel max. 95°<, beidseitig begrenzbar
durch verstellbare mechanische Anschlage
Hubrichtung wahlbar mit Schalter
Hubhdhe einstellbar in
20 mm-Schritten
Stellungsanzeige mechanisch, aufsteckbar
Schallleistungspegel <35 dB(A) @ 150 s <45 dB(A) @ 150 s <35 dB(A) @ 150 s
Schutzart IP 54
EMV CE geméss 2004/108/EG
Umgebungstemperatur -30...+50°C
Lagertemperatur -40...+80°C
Umgebungsfeuchte 95% r.H., nicht kondensierend

1) Ansteuerung, Arbeitsbereich, Riickmeldung, Laufzeit und weitere Funktionen sind parametrierbar mit PC-Tool oder Parametriergerat ZTH EU.

Weitere Ausfilhrungen auf Anfrage.

Elektrische Installation ..24A-MF-TP

parametrierbar

Y = Stellsignal
U = Messspannung

i ~
Y ——
FU-»>—

T
Drehsinn Hubrichtung CI:T:T:TD
0 1 1
@ 0.6

0
1

Elektrisches und mechanisches Zubehor siehe Seite 6
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Retrofit-Antriebe

RETROIFIT

SM24A-MA
20 Nm

SM24A-PC
20 Nm

e
BELIMO

SM24A-R9
20 Nm

Fur Luftklappengrésse bis ca. 4 m? 4 m?2 4 m?2
Parametrierbare Antriebe parametrierbar 1)
AC/DC 24V  Ansteuerung 4...20 mA SM24A-MA
Ansteuerung 0...20 V Phs SM24A-PC
Ansteuerung 0...135 Q SM24A-R9
Technische Daten
Klappenachse 29 10...20 mm 10...20 mm 10...20 mm
Laufzeit 150 s/90°<
(86...346 s)
Handverstellung Getriebeausrastung mit Drucktaste, arretierbar
Anschluss Kabel 1 m
Drehsinn wahlbar mit Schalter
Drehwinkel max. 95°<), beidseitig begrenzbar durch verstellbare mechanische Anschlage

Stellungsanzeige

mechanisch, aufsteckbar

Schallleistungspegel

<45 dB(A) @ 150 s

Schutzart IP 54

EMV CE gemaéss 2004/108/EG
Umgebungstemperatur -30...+50°C
Lagertemperatur -40...+80°C
Umgebungsfeuchte 95% r.H., nicht kondensierend

1) Laufzeit und weitere Funktionen sind parametrierbar mit PC-Tool oder Parametriergerat ZTH EU.

Weitere Ausflihrungen auf Anfrage.

Elektrische Installation

Drehsinn

%)

SM24A-MA

stetig

Y = Stellsignal (4...20 mA)
U = Messspannung (DC 2...10 V)

SM24A-PC

U = Messspannung (DC 2...10 V)
C1 = Stellsignal (0...20 V Phasenschnitt)

1 ~ L =~
= - 4
Y —— U—p—
|—U—>— |—C1‘—'1—
T T
1.2 3 5 1 2 5 6
= d==p
u ci

SM24A-R9

U = Messspannung (DC 2...10 V)

U—>p—

135Q

Elektrisches und mechanisches Zubehor siehe Seite 6
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Schnellldufer
LMC..A NMC..A SMC..A
5Nm 10 Nm
Fir Luftklappengrdsse bis ca. 0.4 m? 1m? 2m? 4m2

Auf-Zu-Antriebe

AC/DC 24V TMC24A LMC24A
mit Hilfschalter, 1 x EPU TMC24A-S
AC230V TMC230A LMC230A
mit Hilfschalter, 1 x EPU TMC230A-S

Stetige Antriebe Ansteuerung Stellsignal Y: DC 0...10 V, 100 kQ / Stellungsriickmeldung DC 2...10 V, max. 1 mA
AC/DC 24V TMC24A-SR LMC24A-SR
AC 230V TMC230ASR

Parametrierbare Antriebe parametrierbar 1)
AC/DC 24V ‘ ‘ NMC24A-MF ‘ SMC24A-MF

Technische Daten
Klappenachse 2D 6...20 mm ‘ 6...20 mm ‘ 8...26.7 mm ‘ 10...20 mm
Laufzeit 355/90°<
Handverstellung Getriebeausrastung mit Drucktaste, arretierbar
Anschluss Kabel 1 m
Drehsinn wéhlbar mit Schalter
Drehwinkel max. 95°<J, beidseitig begrenzbar durch verstellbare mechanische Anschlage

Stellungsanzeige

mechanisch, aufsteckbar

Schallleistungspegel <35dBA)@35s | <450B(A)@36s | <55 dB(A) @ 35 s
Schutzart IP 54

EMV CE geméss 2004/108/EG
Umgebungstemperatur -30...+50°C

Lagertemperatur -40...+80°C

Umgebungsfeuchte 95% r.H., nicht kondensierend

1) Ansteuerung, Arbeitsbereich, Riickmeldung, Laufzeit und weitere Funktionen sind parametrierbar mit PC-Tool oder Parametriergerat ZTH EU.
Weitere Ausflihrungen auf Anfrage.

Elektrische Installation

Drehsinn

()

..MC24A(-S), ..MC230A(-S) ..MC24A-SR ..MC24A-MF ..MC230ASR..
Auf-Zu-Steuerung 3-Punkt-Steuerung stetig parametrierbar stetig
Y=DCO..10V Y = Stellsignal Y=DCO0..10V
L N L U=DC2.10V U = Messspannung | U=DC 2..10V
1~ 1 ~ ~
- 7 = + Lz N L 1 SG.24
| Y Y ——
r | 0 r Uu—p— r U—p—
T T T T T T T T T T
1 2 3 S1 S2 S3 1 2 3 S1SI253 1 2 3 5 1 2 12 3 5
| | | | | | | I N |
b & b &b | e b 4D
o A Mooy LA
1 0..100% Y1 PN 0..100%

Elektrisches und mechanisches Zubehor siehe Seite 6
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Superschnelllaufer

e
BELIMO

LMQ..A NMQ..A SMD..A

4 Nm

8 Nm

16 Nm

Fur Luftklappengrosse bis ca. 0.8 m2 1.5 m2 3.2m?

Auf-Zu-Antriebe
AC/DC 24V LMQ24A ‘ NMQ24A ‘ SMQ24A SMD24A
AC 230V SMD230A

Stetige Antriebe Ansteuerung Stellsignal Y: DC 0...10 V, 100 kQ

Stellungsriickmeldung DC 2...10 V, max. 1 mA (0.5 mA fiir LMQ..A, NMQ..A, SMQ..A)

AC/DC 24V LMQ24A-SR ‘ NMQ24A-SR ‘ SMQ24A-SR

Parametrierbare Antriebe parametrierbar 1)
AC/DC 24V LMQ24A-MF ‘ NMQ24A-MF ‘ SMQ24A-MF

Technische Daten
Klappenachse 29 8..26.7 mm 12..26.7 mm 10...20 mm
Laufzeit 2.5s/90°9 ‘ 4s/90°< 7s/90°< 20s/90°9
Handverstellung Getriebeausrastung mit Drucktaste, arretierbar
Anschluss Kabel 1 m
Drehsinn wahlbar mit Schalter
Drehwinkel max. 95°<), beidseitig begrenzbar durch verstellbare mechanische Anschlage
Stellungsanzeige mechanisch, aufsteckbar
Schallleistungspegel <52dBA)@2,5s ‘ <52 dBA)@4s <52 dB(A)@7 s ‘ <55dBA)@20s
Schutzart IP 54
EMV CE geméss 2004/108/EG
Umgebungstemperatur -30...+40°C (+40...+50°C mit Einschrankungen) 2) ‘ -30...+50°C
Lagertemperatur -40...+80°C
Umgebungsfeuchte 95% r.H., nicht kondensierend

1) Ansteuerung, Arbeitsbereich, Riickmeldung, Laufzeit und weitere Funktionen sind parametrierbar mit PC-Tool oder Parametriergerat ZTH EU.
2) Bitte nehmen Sie Riicksprache mit lhrer BELIMO-Vertretung.

Weitere Ausflihrungen auf Anfrage.

Elektrische Installation

Drehsinn

%)

.MQ24A SMD..A ..MQ24A-SR ..MQ24A-MF
Auf-Zu-Steuerung Auf-Zu-Steuerung 3-Punktsteuerung stetig parametrierbar
Y=DCO0..10V Y = Stellsignal
U=DC2..10V U = Messspannung
N L T L N L
iz - 3 1 3 L=
Y —4—
|
b L O I U
[ [ e T T e T e I T
1 2 3 r f 1|3 S1 '5;2 S3 1 2 3 S1 S2 S3 1.2 3 5
b | &= &5 &==b &b | b
0 Mo LA o0y [~
1 21 0,100% 1 PN 0.100%

Elektrisches und mechanisches Zubehor siehe Seite 6
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NM..P

SM..P

RobustLine-Antriebe

NKQ..P

—

6 Nm

Fir Luftklappengrdsse bis ca. 2m? 4 m?2 1.2m?2
Auf-Zu-Antriebe
AC/DC 24V NM24P SM24P NKQ24P-1
mit Hilfschalter, 1 x EPU NM24P-S SM24P-S
AC230V NM230P 2) SM230P 2)
mit Hilfschalter, 1 x EPU NM230P-S 2) SM230P-S 2)
Stetige Antriebe Ansteuerung Stellsignal Y: DC 0...10 V, 100 kQ
Stellungsriickmeldung DC 2...10 V, max. 1 mA (0.5 mA fiir NKQ..P)
AC/DC 24V NM24P-SR SM24P-SR NKQ24P-SR
AC230V NM230PSR 2) SM230PSR 2
Parametrierbare Antriebe parametrierbar 1)
AC/DC 24V NM24P-MF ‘ SM24P-MF NKQ24P-MF
Technische Daten
Klappenachse 20 10...20 mm ‘ 14...20 mm 10...20 mm
Laufzeit Motor 150 s/90°<) 4s/90°<
Notstellfunktion 4s/90°<9
Handverstellung Getriebeausrastung mit Drucktaste, arretierbar Getriebeausrastung mit
Drucktaste
Anschluss Kabel 1 m, FRNC
Drehsinn wéhlbar mit Schalter
Drehwinkel max. 95°<J, beidseitig begrenzbar durch verstellbare mechanische Anschlage

Stellungsanzeige

mechanisch, aufsteckbar

Schallleistungspegel <35dBA@150s |  <45dBA)@150s | <60 dB(A) @45
Schutzart IP 66 + IP 67

EMV CE gemass 2004/108/EG

Umgebungstemperatur -30...+50°C (mit Heizung bis —40°C) 2)

Lagertemperatur -40...+80°C

Umgebungsfeuchte 100% r.H.

1) Ansteuerung, Arbeitsbereich, Riickmeldung, Laufzeit und weitere Funktionen sind parametrierbar mit PC-Tool oder Parametriergerat ZTH EU.
2) Erhaltlich mit Heizung und Thermostat AC 230 V oder mit Heizung und Hygrostat AC 230 V (siehe «Ubersicht Zubehér», Seiten 8 und 9).

Weitere Ausfiihrungen auf Anfrage.

Elektrische Installation NKQ24P-1, ..M24P(-S), ..M230P(-S) ..24P-SR .24P-MF ..M230PSR
Auf-Zu-Steuerung 3-Punkt-Steuerung stetig parametrierbar stetig
(fir NKQ24P-1 nicht zuléssig) Y=DCO..10V Y = Stellsignal Y=DCO0..10V
L U=DC2.10V U = Messspannung | U=DC2..10V
1 ~ 1~
- + - o+ N L 1 SG.24
Y —— Y ——
r | r Uu-—-p»— r U-—-p—
T T T T T T T T T T
1 2 3 S1 S§2 S3 2 3 1S|2S3 1 2 3 5 1 2 1.2 3 5
Drehsinn | | | | | | | I |
e e e e Sl o e = = TP oo
a)) o L~ oo LA
H 11 0..100% L1 P 0.100%

Elektrisches und mechanisches Zubehor siehe Seiten 8 und 9
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IP66/NEMA4-Antriebe

e
BELIMO

GK..G SMQ..G
_I I_
40 Nm 16 Nm

Fur Luftklappengrésse bis ca. 8 m? 3.2m?

Auf-Zu-Antriebe
AC/DC 24V GM24G-T GK24G-1 SMQ24G
AC230V GM230G-T
AC 24...240V/ DC 24...125V NFG-L SFG-L

mit Hilfschalter, 2 x EPU NFG-S2-L SFG-S2-L
Stetige Antriebe Ansteuerung Stellsignal Y: DC 0...10 V, 100 kQ
Stellungsriickmeldung DC 2...10 V, max. 1 mA (0.5 mA fiir GK..G, SMQ..G)
AC/DC 24V GM24G-SR-T NF24G-SR-L SF24G-SR-L GK24G-SR SMQ24G-SR
mit Hilfschalter, 2 x EPU NF24G-SR-S2-L | SF24G-SR-S2-L

Parametrierbare Antriebe parametrierbar 1)
AC/DC 24V GM24G-MF-T NF24G-MF-L ‘ SF24G-MF-L GK24G-MF SMQ24G-MF

Technische Daten
Klappenachse 2D 14...26.7 mm 12...26.7 mm \ 12...26.7 mm 14...26.7 mm 12...26.7 mm
Laufzeit Motor 150 s/90° <75s/90°< 150 s/90°<] 7s/90°<)

(SR: 150 s/ 90°<]))
Notstellfunktion <20's/90°) 355/90°)
Handverstellung Getriebeausrastung Handkurbel Getriebeausrastung | Getriebeausrastung
mit Drucktaste, mit Drucktaste mit Drucktaste,
arretierbar arretierbar

Anschluss Klemmen Kabel 1 m, FRNC
Drehsinn wahlbar mit Schalter (nur bei GM..G, GK..G, SMQ..G)
Drehwinkel max. 95°<, beidseitig begrenzbar durch verstellbare mechanische Anschlage

Stellungsanzeige

mechanisch, aufsteckbar

Schallleistungspegel Motor | <45 dB(A) @ 150's <45 dB(A) @ 150 s <52 dB(A)@150s| <52dBA)@7 s
Notstellfunktion <62 dB(A)@20 s <61 dBA)@35s
Schutzart IP 66
EMV CE gemass 2004/108/EG
Umgebungstemperatur -30...+50°C
Lagertemperatur -40...+80°C
Umgebungsfeuchte 100% r.H.
1) Ansteuerung, Arbeitsbereich, Riickmeldung, Laufzeit und weitere Funktionen sind parametrierbar mit PC-Tool oder Parametriergerat ZTH EU.
Weitere Ausfiihrungen auf Anfrage.
Elektrische Installation ..F24G GM..G, GK24G-1, SMQ24G ..24G-SR ..24G-MF
Auf-Zu-Steuerung stetig parametrierbar
Y=DCO0..10V Y = Stellsignal
N L U=DC2.10V U = Messspannung
L o~ L~ 1~
. - + - 4
\ V-
A LT Lrrrv>
[ [ o
12 1 2 3 1.2 3 5
Drehsinn
v | = " SEEE
@) al
1 3 1

Elektrisches und mechanisches Zubehor siehe Seiten 8 und 9
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Rotativantriebe
Fiir Luftklappengrésse bis ca.
Auf-Zu-Antriebe
AC/DC 24V LU24A ‘ ‘
AC 230V LU230A | |
Stetige Antriebe Ansteuerung Stellsignal Y: DC 0...10 V, 100 kQ
Stellungsriickmeldung DC 2...10 V, max. 1 mA
AC/DC 24V ‘ LU24A-SR ‘
Parametrierbare Antriebe parametrierbar 1)
AC/DC 24V ‘ ‘ LU24A-MF
Technische Daten
Achsmitnahme Formschluss 12 mm oder 8 mm (mit Einsatz)
Laufzeit 150 s/360°<
Handverstellung Getriebeausrastung mit Drucktaste, arretierbar
Anschluss Kabel 1 m
Drehsinn wéhlbar mit Schalter
Drehwinkel endlos 0...330°<), fest eingestellt max. 0...1800°<)
Schallleistungspegel <35 dB(A) @ 150 s
Schutzart IP 54
EMV CE gemass 2004/108/EG
Umgebungstemperatur -30...+50°C
Lagertemperatur -40...+480°C
Umgebungsfeuchte 95% r.H., nicht kondensierend

1) Ansteuerung, Arbeitsbereich, Riickmeldung, Laufzeit und weitere Funktionen sind parametrierbar mit PC-Tool oder Parametriergerat ZTH EU.

Weitere Ausflihrungen auf Anfrage.

Elektrische Installation

Drehsinn

()

LU24A, LU230A LU24A-SR LU24A-MF
Auf-Zu-Steuerung 3-Punkt-Steuerung stetig parametrierbar
Y=DCO..10V Y = Stellsignal
N L N L U=DC2.10V U = Messspannung
N L 3 Lo~
-+
. Y ——
[ | o ru—>—
T T T
1 2 3 1 2 3 1 2 3 5
N0 N0
M1 /20 T B 2

Elektrisches und mechanisches Zubehor siehe Seite 8
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Linearantriebe

CH..
125N

BELIMO

SH..A
450 N

-

-

Fir Luftklappen- und Schiebergrésse bis ca. 0.8 m2 1m2 3m?
Auf-Zu-Antriebe

AC/DC 24V  Hub max. 60 mm CH24-L60.2 LH24A60
Hub max. 100 mm CH24-1100.2 LH24A100 SH24A100
Hub max. 200 mm LH24A200 SH24A200
Hub max. 300 mm LH24A300 SH24A300

AC 230V Hub max. 60 mm CH230-L60.2 LH230A60
Hub max. 100 mm CH230-L100.2 LH230A100 SH230A100
Hub max. 200 mm LH230A200 SH230A200
Hub max. 300 mm LH230A300 SH230A300

Stetige Antriebe
AC/DC 24V  Hub max. 60 mm

Ansteuerung Stellsignal Y: DC 0...10 V, 100 kQ / Stellungsriickmeldung DC 2...10 V, max. 1 mA
CH24-SR-L60.2, CH24-SR-R60.2

Hub max. 100 mm

CH24-SR-L100.2, CH24-SR-R100.2

LH24A-SR100

SH24A-SR100

Hub max. 200 mm

LH24A-SR200

SH24A-SR200

AC 230V Hub max. 100 mm

LH230A-SR100

SH230A-SR100

Hub max. 200 mm
Stetige Antriebe mit Adaption
AC/DC 24V  Hub max. 40 mm

LH230A-SR200

Ansteuerung Stellsignal Y: DC 0...10 V, 100 kQ / Stellungsriickmeldung DC 2...10 V, max. 1 mA
CH24-SX-140.2, CH24-SX-R40.2

SH230A-SR200

Hub max. 100 mm
Parametrierbare Antriebe

AC/DC 24V  Hub max. 60 mm

CH24-SX-L100.2, CH24-SX-R100.2

parametrierbar 1)
LH24A-MF60

Hub max. 100 mm

LH24A-MF100

SH24A-MF100

Hub max. 200 mm

LH24A-MF200

SH24A-MF200

Hub max. 300 mm
Technische Daten

Laufzeit

380 s /100 mm

LH24A-MF300

150 s /100 mm (LH..60: 90 s / 60 mm)

SH24A-MF300

Handverstellung

Getriebeausrastung mit Magnet

Getriebeausrastung mit Drucktaste, arretierbar

Anschluss Kabel 1 m
Hubrichtung wahlbar Uber Kontaktierung wéhlbar mit Schalter
(SR: wahlbar Uber Bestellnummer)
Hubhdhe einstellbar in 20 mm-Schritten
Schallleistungspegel <35 dB(A) @ 380 s ‘ <35 dB(A) @ 150 s <50 dB(A) @ 150 s
Schutzart IP 54
EMV CE geméss 2004/108/EG
Umgebungstemperatur -30...+50°C
Lagertemperatur -40...+80°C
Umgebungsfeuchte 95% r.H., nicht kondensierend

1) Ansteuerung, Arbeitsbereich, Riickmeldung, Laufzeit und weitere Funktionen sind parametrierbar mit PC-Tool oder Parametriergerat ZTH EU.

Elektrische Installation | ..H24A.., ..H230A.. (CH..-L.. enspricht Hubrichtung 0) .H24A-SR..  ..H24A-MF.. ..H230ASR..
Auf-Zu-Steuerung  Prioritat auf 3 3-Punkt-Steuerung | stetig parametrierbar stetig
Y=DCO0..10V |Y = Stellsignal Y=DCO0..10V
N L N L N L U=DC2.10V |U=Messspannung| U=DC2.10V
L~ L~ 1 ~ 1~
=+ - 4 = + - 4 N L 1 SG.24
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Superschnellldufer Linearantriebe

SHQ..A

200N

Fur Luftklappengrosse bis ca. 0.7 m2 1.3 m2
Auf-Zu-Antriebe
AC/DC 24V LHQ24A100 ‘ SHQ24A100
Stetige Antriebe Ansteuerung Stellsignal Y: DC 0...10 'V, 100 kQ / Stellungsriickmeldung DC 2...10 V, max. 0.5 mA
AC/DC 24V LHQ24A-SR100 ‘ SHQ24A-SR100
Parametrierbare Antriebe parametrierbar 1)
AC/DC 24V LHQ24A-MF100 ‘ SHQ24A-MF100
Technische Daten
Laufzeit 3.5s/100 mm ‘ 7's/100 mm
Handverstellung Getriebeausrastung mit Drucktaste, arretierbar
Anschluss Kabel 1 m
Hubrichtung wahlbar mit Schalter
Hubhdhe 20...100 mm, einstellbar in 20 mm-Schritten
Schallleistungspegel <52 dB(A)@3.5s ‘ <52 dBA)@7s
Schutzart IP 54
EMV CE geméss 2004/108/EG
Umgebungstemperatur -30...+40°C (+40...+50°C mit Einschrankungen) 2)
Lagertemperatur -40...+80°C
Umgebungsfeuchte 95% r.H., nicht kondensierend

1) Ansteuerung, Arbeitsbereich, Riickmeldung, Laufzeit und weitere Funktionen sind parametrierbar mit PC-Tool oder Parametriergerat ZTH EU.
2) Bitte nehmen Sie Riicksprache mit Inrer BELIMO-Vertretung.

Weitere Ausflihrungen auf Anfrage.

Elektrische Installation

Hubrichtung

1 1
Y

..HQ24A100

Auf-Zu-Steuerung Prioritét auf 3

tox Loy

LI

| | | TTT

1 2 3 1 2 3

(1:':3 4:':3
1 1
+0 X

..HQ24A-SR100

stetig
Y=DCO0..10V
U=DC2.10V

Lo~

+
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I
123

i

..HQ24A-MF100

parametrierbar

Y = Stellsignal
U = Messspannung
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Antriebe mit Klappenblatt

CM..-100D
2Nm

CM..-125D CM..-150D

2Nm 2Nm

e
BELIMO

CM..-160D

2Nm

Fur Luftungskanale nach DIN EN 1506 DN 100 DN 125 DN 150 DN 160
Auf-Zu-Antriebe
AC/DC 24 V CM24-L-100D CM24-L-125D CM24-1-150D CM24-L-160D
AC 230V CM230-L-100D CM230-L-125D CM230-L-150D CM230-L-160D
Stetige Antriebe Ansteuerung Stellsignal Y: DC 0...10 V, 100 kQ / Stellungsriickmeldung DC 2...10 V, max. 1 mA
AC/DC 24V CM24-SR-L-100D ‘ CM24-SR-L-125D ‘ CM24-SR-L-150D ‘ CM24-SR-L-160D

Technische Daten

Rohrdurchmesser 100 mm ‘ 125 mm ‘ 150 mm ‘ 160 mm
Laufzeit 58s/70°]
Luftdichtheit nach DIN EN 1751 Klasse 3 Klasse 2
Widerstandsbeiwert T in Offenstellung 0.48 0.3
Statische Ap (iber der Klappe <1000 Pa
Handverstellung Getriebeausrastung mit Magnet
Anschluss Kabel 1 m

Drehsinn linksdrehend (Stellung Zu)
Winkelbereich Klappenblatt 70°<] (Offen - Zu)
Schallleistungspegel <35 dB(A) @58 s
Schutzart IP 54

EMV CE gemdss 2004/108/EG
Brandkennziffer Klappenblatt BKZ 4.3 (CH)
Umgebungstemperatur -30...+50°C
Lagertemperatur -40...+80°C
Umgebungsfeuchte 95% r.H., nicht kondensierend

Elektrische Installation

CM24-L-.., CM230-L-..

Auf-Zu-Steuerung
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BEL'MG Kundenspezifische Antriebe

Einige Antriebsortimente erlauben eine Anpassung an spezielle Kundenwiinsche.

Sie gestatten - anhand bestehender Komponenten - eine Auswahl aus unterschiedlichen Kabelldngen, mechanischen Schnittstellen, Laufzeiten
und Arbeitsbereichen.

Bitte wenden Sie sich an lhre lokale BELIMO Verkaufsorganisation.

Beispiele

Kabellangen 1m3m,5m

Mechanische Schnittstellen verschiedene Klemmbdcke und Formschliisse etc.
Laufzeiten 355,455,90,150 s

Arbeitsbereich 0.5..10V/2.10V

Aufzéhlung nicht abschliessend
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Alles inklusive.

5 Jahre
Garantie

Weltweit
vor Ort

Komplettes
Sortiment aus
einer Hand

Geprfte
Qualitat

Kurze
Lieferzeit

Umfassender
Support

Belimo Europa

BELIMO Automation AG
Brunnenbachstrasse 1
CH-8340 Hinwil, Schweiz

Tel. +414384361 11
Fax. +4143 8436268
info@belimo.ch
www.belimo.ch
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Belimo weltweit: www.belimo.com




